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1. CHARAKTERYSTYKA PRZYRZADU

Multiplekser umozliwia pomiary poziomu dzwigku odbieranego przez wiele mikrofonéw, przy
pomocy jednego miernika poziomu dzwigku.

Przyrzad zostal zaprojektowany tak, aby wspotpracowaé z polaryzowanymi mikrofonami
pojemno$ciowymi oraz z r6znymi miernikami poziomu dzwigku.

Mozliwo$¢ zdalnego sterowania z komputera klasy PC umozliwia wspéiprace multipleksera z
automatycznymi wielokanatowymi systemami akwizycji danych.
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zasilania
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Wskaznik Przyciski
Gniazda wejsciowe trybu sterujace
kalibracji

Rys. 1.1. Multiplekser MPL-19 - widok z przodu.

Gniazdo Gniazdo
bezpiecznika zasilania
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Wylacznik Wyiscie
zasilania sygnatowe COM1 COM2 COM3

Rys. 1.2. Multiplekser MPL-19 - widok z tyha.

1.1. Wyposazenie

Wyposazenie podstawowe:
Zasilacz zewngtrzny.
Zapasowy bezpiecznik T315mA.
Instrukcja obstugi.
Deklaracja zgodnosci.
Karta gwarancyjna.




Wyposazenie dodatkowe:

e Mikrofon pomiarowy %2 typ WK-21 (SONOPAN).
Przedwzmacniacz mikrofonowy %2” typ PW21L (SONOPAN).
Przewdd potaczeniowy RS232C do PC.

Przedluzacz mikrofonowy PD5L10 — dlugos¢ 10m (SONOPAN).
Statyw mikrofonowy.

1.2. Dane techniczne

o Jlos¢ kanatow maksymalnie 19
¢ Przestuch migdzykanatowy < -80dB
¢ Napigcie polaryzacji mikrofonu 200V
e Zasilanie przedwzmacniacza mikrofonowego +12V
e Zakres kalibracji kanatu +3dB
® Wejscie sygnatowe
- napigcie maksymalne 18V,
* Wyjscie sygnatowe
- napigcie maksymalne 18V,
- impedancja wewngtrzna 1kQ
- impedancja obciazenia = 10kQ
e Zakres temperatury pracy +10 =+ +50°C
e Zakres temperatury przechowywania -10 =450 °C
e Zakres wilgotnosci wzglednej < 90% (bez kondensacji)
e Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (§rodowisko przemystowe)
- EMC emisja zgodna z PN-EN 61000-6-4
- EMC odpornos¢ zgodna z PN-EN 61000-6-2
e (Czas wygrzewania
- po wlaczeniu zasilania 1 minuta
- po zmianie warunkéw klimatycznych 15 minut
¢ Interfejsy szeregowe 3 x RS232C
e Wymiary 470 x 255 x 122 mm
e Zasilanie zasilacz Breve-Tufvassons
PFLF12S (12V, 1A)
e Bezpiecznik T315mA
¢ Masa 4kg

1.3. Wplyw czynnikéw zewnetrznych

o Wplyw temperatury <+0,8dB
e Wplyw pola magnetycznego, 8OA/m wskazanie miernika < 60dBL i
< 32dBA

1.4. Wplyw wyposazenia dodatkowego
Dotaczenie przedluzacza mikrofonowego powoduje, przy duzych poziomach sygnatu
wejsciowego, wzrost znieksztalcen nieliniowych w funkcji czgstotliwosci. Zalezno$¢ przedstawia
tabela:

Sygnal wejsciowy
f [kHz] 135dB 130dB 125dB
1 <0,5% <0,5% <0,5%
10 <3% <0,5% <0,5%
20 <13% <3% <0,5%




2. STEROWANIE PRACA PRZYRZADU

Sterowanie przyrzadem jest mozliwe poprzez klawiatur¢ umieszczona w przyrzadzie, badz tez
z komputera klasy PC za posrednictwem interfejsu RS232C.

2.1. Przyciski sterujace
Klawiatura przyrzadu jest przedstawiona na Rys. 1.1 i sklada sig z:
e przycisku KAL,
® przyciskow: < , >
Wytacznik zasilania znajduje si¢ na $ciance tylnej multipleksera (patrz Rys. 1.2).

2.2. Gniazda wejSciowe i wyjSciowe przyrzadu
Potozenie gniazd w przyrzadzie jest przedstawione na Rys. 1.11i Rys. 1.2.
Przyrzad wyposazony jest w gniazda:
e Mikrofonowe, typu LEMO EGG.1B.307.CLL, stuzace do podtaczenia przedwzmacniacza
mikrofonowego (bezposrednio lub z wykorzystaniem przedtuzacza PD5L10),

Rys. 2.1. Gniazdo mikrofonowe - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal

1 nie podiaczony
2 GND
3 polaryzacja (+200V)
4 wyjscie sygnatlu
5 nie podiaczony
6 +12V
7 -12V

ekran GND

e AC — wyjscie sygnalu analogowego, zmiennopradowego, typu FISHER DB102A 054-130
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Rys. 2.2. Wyjscie sygnalu analogowego - widok z zewnatrz.
Nr pinu | Sygnal
1 nie podiaczony
2 nie podiaczony
3 wyijscie sygnatlu
4 nie podiaczony
5 GND
ekran GND




e Zasilania zewngtrznego, typu MJ-14, z kotkiem 2,1mm.
1 2

Rys. 2.3. Gniazdo zasilania zewnetrznego - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 +ZAS
2 -ZAS

e Port szeregowy COMI1, typu DBOM (mgskie) — stuzace do podlaczenia portu RS232C

miernika poziomu dzwigku.
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Rys. 2.4. Gniazdo DBIM (COM1) - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal

1 nie podtaczone
2 RXD
3 TXD
4 DTR
5 GND
6 DSR
7 nie podiaczone
8 nie podiaczone
9 nie podiagczone

ekran GND

e Port szeregowy COM2, typu DBO9M (megskie) — stuzace do podtaczenia portu RS232C
komputera klasy PC — sterowanie miernikiem poziomu dzwigku.
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Rys. 2.5. Gniazdo DBIM (COM?2) - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal
1 nie podtaczone
2 RXD
3 TXD
4 DTR
5 GND
6 DSR
7 nie podtaczone
8 CTS
9 nie podiaczone
ekran GND




e Port szeregowy COM3, typu DBO9M (meskie) — stuzace do podtaczenia portu RS232C
komputera klasy PC — sterowanie multiplekserem.

00000
0000

Rys. 2.6. Gniazdo DBIM (COM3) - widok z zewnatrz.

Nr pinu | Sygnal

1 nie podiaczone
2 RXD
3 TXD
4 nie podiaczone
5 GND
6 nie podiaczone
7 nie podiagczone
8 CTS
9 nie podiaczone

ekran GND

2.3. Poczatkowe nastawy przyrzadu
Po wilaczeniu zasilania przyrzad posiada nastawy:
e Tryb pracy POMIAR
e  Wybrany kanat 1

2.4. Przygotowanie przyrzadu do pracy

Do gniazda wejsciowego multipleksera dotaczy¢ mikrofon pomiarowy WK21, przy uzyciu
przedtuzacza mikrofonowego PD5SL10. Nalezy zdja¢ kapturek ostaniajacy mikrofon. Zatozy¢ na
mikrofon ostong przeciwwietrzng (zalecane jest uzywanie ostony przeciwwietrznej niezaleznie od
warunkéw atmosferycznych, poniewaz stanowi ona dodatkowa ochrong¢ mikrofonu). Sposéb
postgpowania nalezy powtorzy¢ dla wszystkich wykorzystywanych wej$¢ pomiarowych.

Wyjscie sygnatowe multipleksera nalezy potaczy¢ z wejsciem sygnalowym miernika poziomu
dzwicku.

Nalezy wlaczy¢ przyrzad. Poczatkowe nastawy sa podane w rozdziale 2.3.

Zalecane jest przeprowadzenie kalibracji akustycznej przyrzadu. Sposéb jej przeprowadzenia
opisany jest w rozdziale 5.1.

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wylaczy¢ przyrzad, a mikrofony zabezpieczy¢ kapturkami
ochronnymi.

3. OBSLUGA PRZYRZADU

Multiplekser moze pracowa¢ w dwdch trybach pracy: POMIAR lub KALIBRACIJA.
Przetaczenia miedzy tymi trybami dokonuje si¢ przyciskiem KAL.

Do wilaczenia trybu kalibracji niezbedne jest przytrzymanie klawisza KAL przez okoto 3
sekundy. Wylaczenie trybu kalibracji, czyli przetaczenie do trybu POMIAR, nastgpuje natychmiast
po nacisnigciu klawisza KAL.

3.1. Tryb POMIAR

W tym trybie pracy, klawiszami < i > mozna wybra¢ kanal. Aktywny kanal jest
sygnalizowany dioda LED, znajdujaca si¢ nad gniazdem wejsciowym kanatu. Jezeli nie $wieci
zadna dioda, oznacza to, ze nie jest wybrany zaden kanat.




3.2. Tryb KALIBRACJA
Wiaczenie trybu kalibracji jest sygnalizowane zapaleniem diody LED znajdujacej si¢ obok
przycisku KAL. W tym trybie pracy mozliwa jest zmiana wzmocnienia aktywnego kanatu. Do

regulacji stuza przyciski: < i > Nastawy kalibracji dla kazdego kanalu sg zapisane w pamigci
nieulotnej multipleksera.

UWAGA! Nie jest mozliwe wlaczenie trybu kalibracii, jezeli nie jest wybrany zaden kanal.

4. WSPOLPRACA Z KOMPUTEREM

Przyrzad posiada w tylnej czgSci obudowy trzy gniazda DB9. Jedno z nich stuzy do
podiaczenia miernika poziomu dzwigku, a dwa pozostate nalezy podiaczy¢ do komputera klasy PC.
Umozliwia to komunikacj¢ z multiplekserem (poprzez jeden port szeregowy komputera PC) oraz z
miernikiem poziomu dzwigku (poprzez drugi port szeregowy komputera PC). Podlaczenie miernika
poziomu dzwigku za posrednictwem multipleksera zapewnia izolacj¢ galwaniczna miedzy
miernikiem poziomu dzwigku a komputerem klasy PC. Jezeli miernik posiada interfejs szeregowy z
izolacja galwaniczna, to mozna podiacza¢ go bezposrednio do komputera PC, z pominigciem
multipleksera.

Przy pomocy komend przesytanych taczem szeregowym, mozna sterowa¢ praca multipleksera
w ten sam sposéb, jak przy pomocy klawiatury.

Protokét transmisji danych jest dostgpny na zyczenie klienta.

5. ZALECENIA EKSPOATACYJNE

Przy postugiwaniu si¢ przyrzadem nalezy $cisle przestrzega¢ nastgpujacych zalecen:

* w zadnym przypadku nie odkrgcac siatki ochronnej membrany mikrofonu,

e przy zdejmowaniu i naktadaniu kapturka ochraniajacego mikrofon nalezy to robi¢ z lekkim
ruchem obrotowym w prawo (tak jak przy =zakrecaniu np. S$ruby), zapobiega to
przypadkowemu odkreceniu siatki ochronnej,

¢ mikrofon chroni¢ przed wptywem wstrzaséw mechanicznych, kurzu, pylu, zawilgocenia i
silnych podmuchéw powietrza (stosowac ostong przeciwwietrzng!),

e przy taczeniu lub roziaczaniu ztaczy typu LEMO nie nalezy uzywac nadmiernej sity —
ztacza te maja blokady uniemozliwiajace potaczenie w innej pozycji niz prawidlowa;
sposéb odlaczania przedwzmacniacza ze ztaczem LEMO jest przedstawiony na Rys. 5.1,

e stosowac tylko zalecany typ bezpiecznika.
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Rys. 5.1. Sposob odlaczania przedwzmacniacza ze ztaczem LEMO.

5.1. Kalibracja przyrzadu
Do wykonania poprawnego pomiaru niezbgdne jest, aby po wybraniu dowolnego kanatu
miernik wskazywala ta sama, prawidtowa warto$¢. Do kalibracji mozna wykorzysta¢é dowolny
kalibrator akustyczny, klasy réwnej lub lepszej od klasy miernika, na przyktad kalibrator KA-50
produkcji SONOPAN. KA-50 wytwarza dzwigk o poziomie 94dB i czgstotliwosci 1000Hz.




Aby poprawnie skalibrowa¢ multiplekser wraz z miernikiem, nalezy natozy¢ na mikrofon i
wlaczy¢ kalibrator. W mierniku nalezy wilaczy¢ pomiar i obserwowaé warto$¢ aktualnie
mierzonego poziomu dzwigku. Nalezy wlaczy¢ tryb kalibracji multipleksera (patrz rozdziat 3.2) i
ustawi¢ przyrzad tak, aby miernik wskazywat nominalng warto$¢ poziomu dzwigku kalibratora, z
uwzglednieniem poprawki pola swobodnego mikrofonu.

Jezeli wykorzystywany jest mikrofon WK-21 i kalibrator KA-50 produkcji SONOPAN, to
nalezy ustawi¢ wartos$¢ 93,8dB (94dB — poziom nominalny kalibratora, -0,15dB — poprawka pola
swobodnego mikrofonu WK-21; wynik zostal zaokraglony do typowej rozdzielczo$ci pomiarowe;j
miernikéw poziomu dzwigku).

Dziatania te nalezy powtdérzy¢ dla wszystkich kanatow.

UWAGA! Podczas kalibracji miernik wraz z Kalibratorem nie moga by¢ narazone na hatas o
poziomie wyzszym niz poziom nominalny uzytego kalibratora oraz wibracje podloza.

5.2. Gwarancja
SONOPAN Sp. z o. o. udziela gwarancji z zastrzezeniem:
* na Karcie Gwarancyjnej nie moga si¢ znajdowac zadne $lady zmian, poprawek, skreslen,
itd.,
e cksploatacja przyrzadu powinna odbywac si¢ zgodnie z fabryczng instrukcja obstugi,
e nabywca traci uprawnienia wynikajace z gwarancji w przypadku samowolnych napraw lub
zmian konstrukcyjnych.

Gwarantujemy:
e przyrzad spetnia parametry techniczne podane w Instrukcji Obstugi,
® SONOPAN Sp. z 0. o. udziela gwarancji prawidtowego dziatania przyrzadu, na okres 12
miesigcy, liczac od daty zakupu, w okresie 24 miesigcy od wyprodukowania przyrzadu.

Gwarancja nie obejmuje:
® uszkodzen powstatych w czasie transportu (o ile nie stwierdzono wyraznego zaniedbania
producenta),
¢ uszkodzen mechanicznych zawinionych przez nabywce,
¢ uszkodzen wewngtrznych, zawinionych przez nabywcg.

Nabywcy przystuguje roszczenie z tytulu rgkojmi dopiero woéwczas, gdy sprzedawca nie
wykonuje zobowiazan wynikajacych z niniejszej gwarancji.

5.2.1. Wskazowki dla nabywcy w przypadku reklamacji:

e zawiadomi¢ SONOPAN Sp. z o. 0., podajac powdd reklamacji, miejsce i dat¢ zakupu oraz
datg produkcji,

® po otrzymaniu potwierdzenia wysta¢ do SONOPAN Sp. z o. o. (poprzez firmg spedycyjna)
przyrzad, zalaczajac wazna Kart¢ Gwarancyjna,

e w przypadku stwierdzenia przez kontrolg techniczng SONOPAN Sp. z o. 0., Ze uszkodzenie
przyrzadu nie jest objgte gwarancja lub warunki gwarancji nie zostaly zachowane, nabywca
zobowiazany jest zwrdci¢ koszty przegladu technicznego i transportu w wysokosci,
wykazanej na rachunku SONOPAN Sp. z o. 0.,

e w przypadku uznania reklamacji w/w koszty ponosi SONOPAN Sp. z o. o..

5.3. Konserwacja i naprawy
Multiplekser MPL-19 nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych.
Wszelkich napraw przyrzadu dokonuje producent.




6. OZNAKOWANIE CE

Opisywany w instrukcji produkt spetnia wymogi wytycznych Unii Europejskie;j:
89/336/EEC  Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna.

Spetnienie powyzszych wymogéw
potwierdzone jest znakiem CE.
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